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1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa nadana zamdéwieniu przez zamawiaj 3cego
Budowa dwéch budynkéw mieszkaniowych, wielorodzinnych w Kielcach na ul. J.B. Puscha.
1.2.  Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru placu zabawa
1.3.  Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.2., a objetych zamoéwieniem okreslonym w pkt. 1.8.

Projektant sporzadzajgcy dokumentacje projektowg i odpowiednie Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne (SST)
wykonania i odbioru robét budowlanych moze wprowadzac do niniejszej standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub
uscidlenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem robdt, uwzgledniajgce wymagania Zamawiajgcego oraz konkretne
warunki realizacji robét, niezbedne do uzyskania wymaganego standardu i jakosci tych robot.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robét o
niewielki m znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod
wykonania wynikajgcych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlanej oraz przy uwzglednieniu przepiséow
bhp.

1.4.  Zakres robot objetych ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu robét wymienionych
w pkt.1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
przygotowanie i montaz balustrad

1.5. Okreslenia podstawowe i definicje

Okredlenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do niej rozporzadzeniami
wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm oraz okresleniami podanymi w ST -00.00 ,Wymagania ogdlne” a mianowicie:

- roboty budowlane przy wykonywaniu przy montazu placu zabaw
1.6. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczgce robdét podano w ST
»Wymagania ogdlne” Kod CPV 4500000-7, pkt. 1.5.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WtA SCIWOSCI MATERIALOW

2.1. Ogodlne wymagania dotycz ace wtasciwosci materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
»Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 2
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI
3.1. Ogodlne wymagania dotycz gce sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 3

3.2.  Sprzet do wykonywania robét izolacyjnych

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-00.00. Wymagania ogdlne" pkt. 3. Sprzet uzywany przy
przygotowaniu i montazu balustrad powinien spetnia¢é wymagania obowigzujace w budownictwie ogdélnym. Sprzet powinien
spetnia¢ wymagania BHP jak przyktadowo ostony zebatych i pasowych urzadzen mechanicznych. Miejsca lub elementy
szczegoblnie niebezpieczne dla obstugi. Powinny by¢ specjalnie oznaczone. Sprzet ten powinien podlegaé kontroli osoby
odpowiedzialnej za BHP na budowie. Osoby obstugujace sprzet powinny by¢ odpowiednio przeszkolone.

Strona4z11




SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
WYPOSAZENIE PLACU ZABAW

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 4

4.2. Wymagania szczegétowe dotyczgce transportu materiatéw
Zatadunek i wytadunek wyrobdw w opakowaniach, utozonych na paletach nalezy prowadzi¢ sprzetem mechanicznym.

Zatadunek i wytadunek wyrobéw w opakowaniach uktadanych luzem wykonuje sie recznie. Reczny zatadunek zaleca
sie prowadzi¢ przy maksymalnym wykorzystaniu sprzetu i narzedzi pomocniczych takich jak: chwytaki, wciggniki, woézki.
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5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 5
5.2.  Warunki przystapienia do robét
Wykonanie robdt powinno by¢ jak okreslono w specyfikacji, bagdz inne, o ile zatwierdzone zostanie przez Inzyniera.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi lub/i Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty zbrojeniowe.
5.4. Montaz
5.4.1. Wymagania ogdlne
Montaz nalezy wykona¢ wg nastepujacej kolejnosci:
e sprawdzenie miejsc mocowania
e zabezpieczenie elementow przed uszkodzeniami i zabrudzeniami przy montazu
e wykonanie montazu na placu budowy i zaznaczenie miejsc kotwienia
e wykonanie otworow kotwigcych
e montazi kotwienie

e naprawy drobnych uszkodzen powtoki
e usuniecie zabezpieczen i resztek z montazu
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 6
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7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogéine” Kod CPV 45000000-7, pkt 7
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8. SPOSOB ODBIORU ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymaga nia ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 8
8.2. Odbidr robadt zanikaj gcych i ulegajacych zakryciu

Bezposrednio przed przystgpieniem do robdt zbrojarskich nalezy dokona¢ odbioru deskowania. Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem toleranc;ji daty wyniki pozytywne.

8.3. Odbidr cz esciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot. Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie dla
zakresu okreslonego w dokumentach umownych, wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot (pkt 8.4.).

Celem odbioru czesciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich usuniecie
przed odbiorem koricowym.

Odbidr czesciowy robét jest dokonywany przez inspektora nadzoru w obecnosci kierownika budowy.

Protokot odbioru czesciowego jest podstawa do dokonania czesciowego rozliczenia robét jezeli umowa takg forme
przewiduje.

8.4. Odbidr ostateczny (ko ncowy)
8.4.1. Zasady przeprowadzania odbioru koricowego

Odbiodr koricowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich zakresu (ilosci),
jakosci i zgodnosci z dokumentacjg projektowa.

Odbidr ostateczny przeprowadza komisja powotana przez zamawiajgcego, na podstawie przedtozonych dokumentoéw,
wynikoéw badan oraz dokonanej oceny wizualnej.

Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatania powinna okresla¢ umowa.
8.4.2. Dokumenty do odbioru koricowego
Wykonawca robét obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujace dokumenty:

e dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét,

e Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie wykonywania robét,

e dziennik budowy i ksigzki obmiaréw z zapisami dokonywanymi w toku prowadzonych robdét o ile s3
prowadzone, protokoty kontroli spisywane w trakcie wykonywania prac,

o dokumenty swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania uzytych materiatow i
wyrobow budowlanych,

e protokoty odbiorow robét ulegajacych zakryciu i odbioréw czesciowych,

W toku odbioru komisja obowigzana jest zapoznad sie z przedtozonymi dokumentami, przeprowadzi¢ badania zgodnie
z wytycznymi podanymi w pkt. 6.4 niniejszej ST, poréwnac je z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowej i

niniejszej specyfikacji technicznej robdt oraz dokona¢ oceny wizualnej.

Protokét odbioru koncowego jest podstawg do dokonania rozliczenia koricowego pomiedzy zamawiajagcym a
wykonawca.
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8.5. Odbidr po uptywie okresu r ekojmi i gwarancji

Celem odbioru po okresie rekojmi i gwarancji jest ocena stanu placu zabaw po uzytkowaniu w tym okresie oraz ocena
wykonywanych w tym okresie ewentualnych robét poprawkowych, zwigzanych z usuwaniem zgtoszonych wad.

Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego jest podstawg do zwrotu kaucji gwarancyjnej a negatywny do
ewentualnego dokonania potrgcen wynikajacych z obnizonej jakosci roboét.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego zamawiajacy powinien zgtosi¢ wykonawcy wszystkie zauwazone wady w
wykonanych robotach.
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9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT PODSTAWOWYCH, TYMCZASO WYCH | PRAC
TOWARZYSZACYCH

9.1. Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy rozliczenia robot podano w ST ,,Wymagani a ogélne” Kod CPV
45000000-7, pkt 9

9.2.  Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie rob6t moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub
etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robét.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcyg nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robdét stanowi wartos¢ tych robdt obliczona na
podstawie:

e okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot zaakceptowanych przez
zamawiajgcego lub

Ceny badz kwoty ryczattowe obejmujgce te roboty uwzgledniaja:

e  przygotowanie stanowiska roboczego,

e dostarczenie do stanowiska roboczego materiatéw, narzedzi i sprzetu, w tym ustawienie

e zabezpieczenie wszelkich urzgdzen technicznych przed dostepem oséb trzecich,

e obstuge sprzetu,

o  kontrole pracownikdw w zakresie odpowiedniego, zgodnego z wymogami Bhp, przygotowania sie do pracy,

e ustawienie i przestawienie drabin oraz rusztowan przestawnych umozliwiajgcych wykonanie robot,

e sprawdzenie zgodnosci opisu stanu istniejgcego izolowanych przestrzeni, zawartego w dokumentacji
projektowej, ze stanem faktycznym,

e wytrasowanie osi otwordw technologiczno-montazowych,

e wyciecie otwordw techniczno-montazowych,

o fotograficzng dokumentacje przebiegu prac,

e usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robét,

e uporzadkowanie miejsca wykonywania robét,

e usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatow

e likwidacje stanowiska roboczego,

e utylizacje opakowan i odpaddw materiatéw zgodnie ze wskazaniami ich producentéw i wymaganiami
niniejszej specyfikacji (opisa¢ wymagania dotyczace utylizacji),

e  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
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